Đại học Hàn Quốc hoàn tất thử nghiệm hàng hải về hệ thống tự hành sử dụng AI
E-navigation
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Đại học Hàng hải Quốc gia Mokpo đã thử nghiệm thành công các mô hình thông tin thủy đạc kết hợp với AI Captain trên một tàu huấn luyện trong các cuộc thử nghiệm trên biển.
Ngày 11 tháng 11, trường đại học Hàn Quốc này cho biết các cuộc thử nghiệm được tiến hành trong hai ngày 10 và 11 tháng 11 trên tàu huấn luyện Segyero, sử dụng mô hình thông tin thủy đạc do trường phát triển và hệ thống hành hải tự hành dựa trên trí tuệ nhân tạo (AI) có tên là AI Captain.
Các cuộc thử nghiệm nằm trong một dự án nghiên cứu do Chính phủ Hàn Quốc tài trợ, tập trung vào việc xây dựng các tiêu chuẩn thông tin thủy đạc dành cho tàu thông minh. Dự án nhằm đánh giá khả năng tích hợp các mô hình này với Hệ thống Hành hải Tự hành của Samsung Heavy Industries (SAS) và tiến tới ứng dụng trên các tàu thương mại tự hành.
Trước khi tiến hành thử nghiệm trên biển, các nhà nghiên cứu đã sử dụng công nghệ mô phỏng của Kongsberg để đánh giá liệu thông tin do các mô hình tạo ra có thể hỗ trợ lập tuyến hành trình và xác định những khu vực phù hợp cho việc hành hải an toàn hay không.
Trong các cuộc thử nghiệm tiếp theo trên biển, nhóm nghiên cứu xác nhận rằng thông tin thủy đạc có thể được tiếp nhận và cập nhật trong quá trình hành trình thực tế, đồng thời các hệ thống và thiết bị được kết nối hoạt động ổn định.
Các công nghệ chủ yếu được thử nghiệm
Trường đại học này đã phát triển một số mô hình thông tin thủy đạc nhằm nâng cao an toàn hàng hải và hỗ trợ quá trình ra quyết định tự động:
· Dynamic Overhead Clearance (DOHC) – Đo khoảng tĩnh không động: Xác định xem liệu tàu có thể an toàn đi qua phía dưới cầu hay không bằng cách đánh giá chiều cao tĩnh không khả dụng.
· Aid-to-Navigation Swing Radius – Bán kính dao động của báo hiệu hàng hải: Xác định phạm vi chuyển động có thể xảy ra của phao và các thiết bị trợ giúp hàng hải nổi khác.
· Integrated Oceanographic and Weather Index – Chỉ số tích hợp hải dương học và thời tiết: Kết hợp các điều kiện môi trường, bao gồm sóng và dòng chảy, để đánh giá các rủi ro đối với hoạt động hàng hải.
· Maritime Traffic Density and Flow – Mật độ và dòng giao thông hàng hải: Xác định những khu vực có mật độ tàu cao và hướng di chuyển chủ yếu của luồng giao thông, qua đó hỗ trợ lập tuyến hành trình.
Theo trường đại học này, công việc hiện cũng đang được tiến hành nhằm tích hợp mô hình DOHC vào tiêu chuẩn S-129 của Tổ chức Thủy đạc Quốc tế (IHO).
Giáo sư Lim Nam-gyun, trưởng nhóm nghiên cứu của dự án, nhấn mạnh tầm quan trọng của việc phát triển và kiểm chứng các công nghệ điều hướng tự hành trong bối cảnh trí tuệ nhân tạo ngày càng được tích hợp sâu vào hoạt động vận tải biển.
“Khi quá trình chuyển đổi sang trí tuệ nhân tạo đang được đẩy nhanh trong toàn ngành hàng hải và thời đại tàu tự hành đang đến gần, điều thiết yếu là phải đi đầu trong việc làm chủ các công nghệ then chốt và tiến hành các thử nghiệm trên biển để kiểm chứng chúng.”
Nghiên cứu cho thấy việc kết hợp thông tin thủy đạc với các hệ thống điều hướng dựa trên AI có tiềm năng hỗ trợ đánh giá tuyến hành trình và quá trình ra quyết định hàng hải trên các tàu tự hành trong tương lai.
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